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V&eobecné bezpecnostné informacie
POZORNE DODRZIAVAJTE TENTO POKYN! Neintalujte pred precitanim tohto navodu. Vetky tpravy zapojenia

alebo ickych zariadeni a akékolvek ie alebo udrzbu striedavého napatia 240 V musi vykonat'

kvalifikovany elektrikar. Doska je vybavena vodotesnou skrinkou na ochranu.

Elektronika nesmie byt vystavena zdrojom tepla alebo elektromagnetickych poli. Elektroniku
naintalujte na vzdusné miesto a daleko od horfavych materilov.
Vyrobca odmieta aktkolvek zodpovednost v pripade nespravnej indtalacie alebo nespravneho pouZzitia.

Specifikacie

Napajac' deOj Striedavé napétie 230 V.

Spotreba energie 1w

ZataZenie rychlosti 2000 W

Dekédovanie PRI
Plavajuci kod (HT12€ alebo EV1527Prepinaci kéd prepinacom DIP 5)

Kapacita dialkového ovladania 20 ks

Pracovna vzdialenost 100 m na otvorenom priestranstve

Aplikacia Trubkovy motor na striedavy prud a centralny motor
Montaz

1. riadiaca elektronika musi byt nainstalovana vo vodotesnej skrinke. Otvorte skrinku a

pomocou skrutkovaca vyberte elektroniku z puzdra.

N

. Vyvitajte 4 otvory do spodnej €asti skrinky.

w

. Pritlagte skrinku k stene, na ktoru chcete nainstalovat ovliadaciu elektroniku. Ceruzkou alebo podobnym

predmetom (nie je sicastou balenia) urobte na stene 4 bodky cez otvory.

IS

. Vybranym vrtdkom vyvftajte 4 otvory na miestach, kde boli vyznacené bodky, pricom sa uistite, Ze ste do

steny zavftali aspori 3,9 cm.

3

. Zatict kotvy do otvorov kladivom (pozor.)
Nasadte puzdro a pouzite dodané montazne skrutky, pricom dbajte na to, aby otvor pre vodotesné kable
smeroval nadol.

o

. Nainstalujte riadiacu elektroniku a upevnite ju skrutkami.

~

. Pripojte motor a fotobunku podla obr. 2 a obr. 3.

®

. Skontrolujte a potvrdte zabezpecenie a napdjanie zariadenia.

L1



Prevadzka

1. LED indikator
Ked je riadiaca elektronika zapnutd, rozsvieti sa zelena LED dioda.
Modréa LED diéda je indikatorom stavu, ked sa motor ota¢a, modra LED diéda sa raz rozsvieti.

2. Terminal a tlacidlo ovladacej elektroniky

—i

(AL N N %
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i

Chse Op=n Com m
MoM M
T

N/L: Napdjaci terminal na pripojenie k vstupu AC 220 V.
3,4, 5: Svorka motora na pripojenie k vodi¢om Zatvorit/ Otvorit/ Kom.
+/-: Vystup DC 12V pre snima¢ fotobunky.

% o9 i Obr. 1

PALT: Vykonava kruhovy rezim ovladania jednym tlacidlom.
Com: pouziva sa na pripojenie k COM alebo GND.
PH: pouziva sa na pripojenie k fotobunke.

SWH1: Je to programovacie tlacidlo na pridavanie a odstrariovanie dialkového ovliadaca.
Prepina¢ DIP: Pouziva sa na nastavenie funkcie oviadacej elektroniky.

1. Tlacidlo SW2 nema Ziadne funkcie.
2. Pouzivatel musi pripojit Startovaci kondenzator motora k otvaraciemu a

zatvaraciemu terminalu.

2]




3. Schéma zapojenia

« Pripojenie motora do elektroniky

N_L 3 4 § [
S i m 2o
1 I 1 Y

~,  ALEBO

Obr.

« Pripojenie fotobuniek
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Obr. 3

X

4. Ako pridat’ a odstranit’ dialkovy ovladac¢

L +]
=]

RX

Predvolené nastavenie z vyroby je, Ze ovladac je dekddovany ako dialkovy ovladaé Giant
s plavajucim kédom. Ak pouzivate dialkovy ovlada¢ s kédom HT12E alebo EV1527,
prepnite prepina¢ DIP 5 do polohy ON. Potom méZete postupovat podfa krokov na pridanie

alebo odstranenie dialkového ovladaca.

©



« Pridanie dialkového ovladaca.

Stlacte tlacidlo u¢enia na elektronike aspoi na 1 sekundu a potom ho uvornite, LED indikator sa
rozsvieti. Teraz musi pouzivatel stlacit tlacidlo na dialkovom ovladadi, pricom LED indikator dvakrat
blikne, o znamena, Ze programovanie bolo Uspesné.

Poznamka: Ak riadiaca doska neprijme RF signal z dialkového ovladaca do 6 sekund, automaticky
ukonéi programovaci reZim. Ak riadiaca elektronika uz naprogramuje 20 dialkovych ovladacov, jej LED
indikator 5-krat blikne a programovaci reZim sa automaticky ukonci.

* Programovanie bezdrétového dialkového ovladaca na ucenie kédu

Riadiaca elektronika ma funkciu samoucenia, o znamenad, Ze ak pouzijete vysiela¢, ktory uz bol
nauceny, ako master vysiela¢, moZete aktivovat funkciu ucenia a pridat novy vysiela¢ bez
stlacenia akéhokolvek tla¢idla u¢enia na ovladacej elektronike.

Krok 1. Vezmite master vysielac, stlacte a podrzte 2. a 3. tlacidlo
sucasne kym modra kontrolka LED 6-krat neblikne a neprestane

svietit, ¢o znamena, Ze ste vstlpili do rezimu bezdrétového dialkového ovladaca
programu na ucenie kédu.

Krok 2. Vezmite novy vysiela¢ a stlacte jeho tlacidlo pre vysielanie
RF signal do riadiacej elektroniky. LED indikator dvakrat blikne, ¢o znamena, ze

programovanie bolo Uspe$né.

Poznamka: Ak chcete pridat dalsie vysielace, zopakuijte kroky 1 a 2.

Tlagigjo 1 O (’
&)

™| Tiagigo 2
N

Tlatiqo 3 | Tiagigo 4
i

(4

Master vysielac Novy vysiela¢

« Odstranit dialkové ovladanie

Stlacte a podrzte tlacidlo u¢enia 6 sekund, kym sa nerozsvieti kontrolka LED, a potom tlacidlo
uvolnite. Teraz uz Ziadne dialkové ovladace nemézu ovladat branu.

5. Ako pouzivat' dialkové ovladanie na ovladanie otvaraca brany
Kazdy dialkovy ovlada¢ ma 4 tlacidla. K dispozicii st dva volitelné rezimy dialkového

ovladania. Predvolené nastavenie z vyroby je rezim ovladania tromi tlacidlami.

4]



* Rezim ovladania tromi tla¢idlami: 1. tlacidlo otvara branu, 2. tlacidlo ju zatvara a 3. tlacidlo ju

zastavuje. 4. tlacidlo je rezim uzamknutia, €o znamena, Ze tlac¢idla 1, 2 a 3 st neaktivne.

* Rezim ovla ia jednym tlagi kazdé tlacidlo je mozné nastavit na ovladanie brany

v cykle ,otvorit-zastavit-zatvorit-zastavit®.

Ak chcete prejst na rezim ovladania jednym tlacidlom, pozrite si nastavenie prepinacov DIP.

12 345

6. ie ¢asu

s

12 345

Funkcia automatického pohybu méZe pomdct motoru automaticky nastavit ¢as otvorenia a

chodu brany.

zatvorenia brany.
Krok 1. Presurite branu do zatvorenej polohy.

Krok 2. Prepnite prepina¢ DIP 2 do polohy ON. Modra kontrolka LED raz blikne a zariadenie prejde
do rezimu automatickej jazdy.

Krok 3. Stladte tlacidlo na dialkovom ovladadi, aby ste otvorili branu a riadiaca elektronika spusti

meranie ¢asu. Ked je brana uplne otvorena, pouzivatel musi stladit tlacidlo stop, potom je operéacia

automatického ucenia pohybu Uspesna.

Ak pouzivatel prepne DIP prepina¢ 2 do polohy vypnuté, aktivuje sa predvoleny ¢as systému.

Poznamka: Predvolena hodnota ¢asu otvorenia/zatvorenia z vyroby je 10 sekund.
Ak operéacia u€enia automatickej jazdy trva menej ako 15 sekind, systém vytvori
zéznam s 10 sekundami.
V opa¢nom pripade, ak je ¢as dIh$i ako 180 sekund, systém vytvori zaznam
s max. 120 sekundami. @



7. Nastavenie prepinac¢a DIP.

~

12 3 45

« Prepina¢ DIP 1 nastaveny do polohy ON, pouziva sa na nastavenie ¢asu automatického

zatvarania (najprv nastavte automatické postvanie).

« Prepina¢ DIP 2 nastaveny do polohy ON, pouziva sa na ovladanie funkcie automatického ucenia sa
jazdy.

« Prepina¢ DIP 3 prepnite do polohy ON a stlacte tlacidlo, ktoré chcete pouzit' ako jedno tlacidlo na
ovladanie brany. Potom prepnite prepina¢ DIP 4 do polohy OFF. Rezim dialkového ovladania sa
prepne do rezimu ovladania jednym tlacidlom.

« DIP prepinac 4 sa pouziva na nastavenie reZzimu ovladania systému. Nastavenim do polohy ON
systém vykonava impulzny rezim ovladania. V opa¢nom pripade, nastavenim do polohy OFF,
systém vykondava vzopnuty ( neustéle drzanie tlaGitka na D.O.) rezim ovladania brany.

« DIP prepina¢ 5 sa pouziva na prepinanie funkcie dekédovania. Prepnutim do polohy
OFF moze ovladac pracovat s dialkovym ovladatom Giant Rolling Code. V opaénom
pripade prepnutim do polohy ON méZe ovladac pracovat s dialkovym ovladacom s kédom HT12E
alebo EV1527.

8. Nast: ie Casu ického zatvorenia.

i

(Po uplnom otvoreni brany, po X sekundéach, spustite automatické zatvorenie brany)

Krok 1. Najskor aktivujte nastavenie automatického ucenia sa pohybu, prepnite prepina¢ DIP 2 do
polohy ON a bréna je v otvorenej polohe.

Krok 2. Prepnite prepina¢ DIP 1 do polohy ON a stlacte tlacidlo otvorenia brany na dialkovom ovladaci
pre spustenie merania ¢asu. Po¢as prevadzky bude bzuéiak pipat kazdu sekundu.
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Krok 3. Ked pouzivatel potvrdi ¢as (X sekund), musi stlaéit tlacidlo stop, ¢im sa nastavenie ¢asu
automatického zatvorenia Uspesne uskutocni, o znamena, Ze po Uplnom
otvoreni brany sa po X sekundach brana automaticky zatvori.

Dalsi spésob ia Casu aL ického zatvarania

Ak pouzivatel prepne prepinace DIP 1 a 2 do polohy ON, systém prejde do ochranného ¢asu

automatického ucenia sa. Po jeho dokonéeni bzuciak vyda dlhé pipnutie.

Teraz stlacte tla¢idlo na ovladanie otvorenia brany a bzuciak pipne, potom sa spusti meranie ¢asu,
kym znova nestlacite tlacidlo stop, ¢im sa vykona zaznam pre nastavenie ¢asu automatického
zatvorenia.

Ak boli prepinace DIP 1 a 2 nastavené do polohy OFF (VYPNUTE), systém vypne funkciu

automatického zatvarania a funkciu ochrany proti automatickému pohybu.

Poznamka: Ak operacia automatického zatvorenia trvala menej ako 10
sekund, systém zaznamena 10 sekdnd.
V opa¢nom pripade, ak je ¢as dlhsi ako 120 sekind, systém zaznamena 120

sekund.
Ked systém za¢ne vykonavat funkciu automatického zatvarania,

bzugiak 3-krat pomaly pipne a potom sa brana zatvori.

Ak poc¢as automatického zatvarania senzor fotobunky narazi na akukolvek
prekazku, operacia sa zastavi.

Ked sa brana otvara a pouzivatel stlaci tlacidlo stop, bréana sa

automaticky nezatvori.

Ak pouzivatel nastavi iba prepina¢ Dip 1 na ON a prepina¢ Dip 2 na OFF, funkcia

automatického zatvarania nie je platna.

9. Rezim riadenia systému (vzopnuty a impulzny).
Prepnite reZzim ovladania systému pomocou prepinaca DIP 4.

Rezim p j prevadzky (r ale drzanie tlac¢itka na D.O.) vyZaduje nepretrzite vzopnuty impulz.

Motor sa aktivuje, ked pouzivatel stlaci tlacitka o na dialkovom ovladaci a zostane v prevadzke dovtedy,

kym je tlacidlo na dialkovom ovladaci stlacené. Po uvolneni tia¢itka sa motor vypne.

Impulzny pracovny rezim (step by step): Motor sa aktivuje kratkym stlacenim tlacitka na
dialkovom ovladaci a motor zostane v prevadzke, kym pouzivatel znova kratko nestlaéi tlacitko,

¢im sa motor vypne. NevyZaduje sa nepretrzité drzanie stlaceného tla¢itka na dialkovom ovladadi

7]

od pouzivatela.



